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Startni S

pogoji _l I——— tart

1 Ventil za dotok vode v boben ODPRETI

Ventil za dotok vode v izplakovalno komoro za prasek za pred-
pranje ODPRETI

Startati ¢as Tl za trajanje izplakovanja praska

Cas Tl za izplakovanje pradka za predpranje je potekel

2 Ventil za dotok vode v izplakovalno komoro za prasek za pred-
pranje ZAPRETI

J—— Nivo vode za predpranje v bobnu je doseZen

3 Ventil za dotok vode v boben ZAPRETI
Elektromagnetno stikalo za pogon motorja bobna za reZim meh-
€anja VKLOPITI

Startati ¢as T2 za trajanje mencanja

I—_ Cas T2 za mencanje je potekel

4 Elektromagnetno stikalo za pogon motorja za reZim mencanja
IZKLOPITI

Elektromagnetni ventil za odtok vode iz bobna OPRETI

Elektromagnetno stikalo za izto€no &rpalko VKLOPITI

l— Nivo vode v bobnu je ni¢

5 Elektromagnetno stikalo za pogon motorja bobna za mencanje
IZKLOPITI

I Elektromagnetni ventil za odtok vode iz bobna ZAPRETI

itd.

itd.
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IEC SC65A/WG6 DIN 40719, Teil 6

OSNOVNI OSNOVNI
KORAK KORAK

+T1 {——Startni pPOgoji

Ukaz 1
S1 1 Ukaz 2
Prehodni pogoji
+T2 za korak 2 g
(Transition)
— Ukaz 3
82 2 Ukaz 4
Prehodni pogoji
T T3 ‘:z% korak p3 SRl
‘ Transition)
— Ukaz 5 |
S3 3
itd. itd.

51, 52, S3 ... programski koraki
Tl, T2, T3 ... prehodni pogoji (angl. Transition)
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Javljalni signal za
naslednji n-korak

A ———=%— | Vstop signalov za pre-
% hodni’ pogoj koraka n
R B

EE

| KORAK n

1 1
R
! 1
A
|

oy

D V)

: J+ Izstop signala za povalje koraka n
Lo e
Javljalni signal

Signali za re- za korak n+l Yy = Vstop signalov za prehodni

setiranje pred-

 — pogoj koraka n+l

hodnega koraka | A I R |

| |

! & !

i .

] i KORAK n+l

TR 41 s 1

i .

i 1I0 Q l

- 1zstop signala za povelje koraka n+l

Javljalni signal za naslednji n+2 korak
(eden od IN-prehodnih pogojev)
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Od predhodnega koraka

t ———— Prehodni pogoj ("1")
O——— Prehodni pogoj ("0")
R _[F
Stev. koraka A B
F Oznacthba A
R(S)—

l& K naslednjemu koraku

~ signal za sprostitev

0
I

signal za resetiranje
- signal za setiranje
- vrsta ukaza

opis ukaza (skrajsano!)

O W D> v
|

- zaporedna 3tevilka ukaza (lahko odpade!)
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kv B

—— PP1
l PP, PP2, PP3 - prehodni pogoji
1 —{ NS [ Ventil V1 odpreti | — 1 - prehedni pogoj, ki se nana3a na izpolnitev ukaza
R F10. 1 S Ventilator vklopiti | — "Stevilka 1" (pri koraku 2)
' F 10.0... F 10.4 - navedba internih (pomoZnih) pomnilnikov iz CPU, s
PP 2 katerimi bomo (oz. smo) realizirali kora&no verigo
PKV - signal za postavitev koraCne verige v izhodi3tno stanje
2 — NS | Kontaktor 7 vklopiti | — ("smerni impulz").
* t
R F10.2 SD | Cas pavze tp 1
—PP3
3 —1 S | Ventilator izklopiti | —
R (=703 NS | Zarnico Z vklopiti |-
— 1
4
) . . . ’
E i “Pripomba (velja za vse slike): “F” (flag), oznaka,
l ki je veljala v trenutku izdaje vira slik, velja za
® starej$e inagice Simaticovih krmilnikov.

Pri krmilnikih serije S7 je F podrocje preimenovano
v M podrocje. 1-8
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LRTME
Segment 4: Korak 4
F10.3— Segment 2: Korak 2
TO & ]
_>_] 5 F10.1 — &
PKV | = PP2 — 5
F10.1 R QF—F10.4 F103— s
. = R ——
oxy =1 Qb—F 102
Segment 5: Povelje NS za ventil V 1 Segmart: | FaREl
F10.2—j
F101 — = |—Q 1.0 ons | &5
F104 —
=1 R QF—F103
Segment 6: Povelje S za ventilator PRV — —
F101—s

F103— R Q}—Q1
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RTM

Segment 4: Korak 4 Segment 7: Povelje NS za kontaktor 7

F10.3—

o & 1, F10.2— = a2

>1 1
PKV ‘=] .
Segment 8: Povelje SD za €as t_ (= 30 sekund)
F10.1 R QF—F10.4 P
Pripomba: Vloga signala 1 0.0 je opisana
na str. 104.
Segment 5: Povelje NS za ventil V 1 FllZ—T—1§
KT3000— TW DU}—
F 104 — REp~—
FIOO.— = —Q1.0 ) >1_ R Qbl—T10
10.0 =
) ) Segment 9: Povelje NS za Zarnico Z
Segment 6: Povelje S za ventilator
i F10.3 — = Q13
F100—S
Pripomba: Ker peljemo povelja (tj. signale "1") ven iz PK (razen povelja
F10.3—R Q }—-Qm Stev. 1), moramo oblikovati signale na izhodnih modulih, npr.

Q 1.0 do Q 1.3 (sl 4.4).

1-10



University of Ljubljana Qiﬂ_‘l
Faculty of Electrical Engineering L E

PKV PP1 PP2 PP3

1))

P . ! 2110. A4110.5]itd.
Vhodi 10.010.1|10.2{10.3{10.4]1 i oy
I[zhodi : | 1. Lalitd. f—
zhodi %D Q121Q131|Q i n
Ventil Venti- Kontak Zarnlca L~

Al lator tor 7
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i: —PP2
2
F 0.2
— PP 3
3
FO.3
=
— PP104 — PP 204 —— PP 304
104 204 304
F10.4 F20.4 F304
PP 105 PP 205
[ [
105 205
F 10.5 F 20.5
PP 1
— 06
106
F10.6
| |
l——PP?
7
F o7 PP - prehodni pogoji korakov
l =l - razvejidCe " ekskluzivni ALI"
: >

= ALI-povezava
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i [——PPQ
2
FO02
[——— PP 3
3
FO03
&

]—PP104 [——PP 204 [———PP 304
104 204 304
F10.4 F20.4 F30.4
PP 105 PP 205
[ [

105 205
F 10.5 F 20.5
PP 106
—
106
F10.6
| &
I——'PP7
7
Fo07
!
PP - prehodni pogoji korakov
1-13
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Zasilni Avtoma- Nastav- [zvrsni Kvitiranje

1zklop ticno ljanje elementi javljanj
Vklop/ Korakoma Sprostitev
Izklop s pog. brez p. Start Stoj poveli) <}:(tipkala,stikaia,
‘ ‘ ‘ ‘ ¢ ‘ pretikala)

VRSTE OBRATOVANJA

=
<
o
>

Od senzorjev &2 R
iz procesa E;),g o Ej i T“.’\q,
L = £ [ 7.2 5.2 .
Lola RE ag NivoD:
Krmilje je v | ~d JAVLIJANIA

izhodiscnem stanju 33

Prikaz vrste

et ——*INivoB:KORACNA VERIGA| | | L] owatouans

Motnje,zapahovanja
o DO

>
o .g_: o Prikaz
S 8 g 52 |  korakov
- o & x £ QR
-l 4
X:LZ%SJSSnja . ) Prikaz obra-
~INivoC: [ZDAJA POVELI) ovainin o

1 1 T —{sss

lzhodna povelja k izvrsnim elementom
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ZASILNI IZKLOP
vkLop [l PRIKAZ KORAKOV
1ZKLOP |1} L El

|

PRIPRAVLJENO (X) L
VRSTA OBRATOVANJA:

AVIOMATICNO]  KORAKOMA .NASTAVL.JANJ.E
S POGOJI |BREZ POGOJEV é;) 5

© ® |O® @®@®.5é§

START STOJ MOTNJE SPROSTI-
KVITI- | TEV
RANJE | POVELl

© |0 |’XR|©
0]

Legenda: (O) -tipkalo, EI -stikalo, &) - zarnica, [[J - troblja
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RTM
. POSLUZEVALNOQ
POSLUZEVALNO F’OUE POLJE (NIVO D)
peo s m =l NIVO A R -
| ZASILNI |zKLOP—5"——H - —Q1 ——Q)  PRIPRAVLIENOST]
{ VKLOP/1ZKLOP —j’— 12 — _in_® AVIOMATIENO |
1 AVTOMATICNO s ; 13— __,Q3_l‘__® KgRlp\Sgrgﬁ !
* KORAKOMA S _ I~ - | . !
I PoGOJI e < —Q“—® BREZ POGOJEV ;
* KORAKOMA _— —
| BREZ POGOJEY . T 12| —Qs——® NASTAVLJANJE -
| NASTAVLIANJE —~ — 16~ Z | a6 ® stos :
I‘ START -~ | 17 — g £ ' !
. Q7 ——@) MOTNIA .
| STO) — 18 — 9 a ! !
- KVITIRANJE  —"——19 o < ’_\Z _QS* 1 D_:‘ MOTNJA !
Usprostirey 3« o & - Q9 ———  KORAK l
j POVEL . m o it —.——
- koManoNI THT—"——11"{ 5 O PROGRAMSKA KORACNA
| ELementt 3 | 5 VERIGA [NIVO_ B
. 2= 1w | _SMERNI IMPULZ ZA VRNIF
| Ti 3 1=/ < TEV Vv IZHODISCNO STANJEl
b com omm o e om o @ - ! SPROSTITEV VERIGE -
PROGRAMSKA KORACNA | &2 o [~ F2— Soce)) |
. YERIGA (NIVO B) S > | £ 3! SPROSTITEV VERIGE -
B e D P ‘ ] = - BREZ POGOJEV I
L_STANJE ) FU << Z —Fn—' STARTNI POGOJ I
KRMILJEN_ POSTROJ & | gt postrRos JEV .
o e . Eﬁ * 1ZHODISCNEM STANJU |
i IZHODISCNI POLOZAJ'—HZ'— ~ L _Fg t_ MOTNJE - IZKLOP i
* —_— & 220 me =w s aw s am e e am ¢ e ol
| oTuE T T IZDAJANJE POVELJ(NIVO C)
;(235;*,3?31 }Z?,f?ﬂ,m : A= t—F 7 —I SPROSTITEV POVELLS ;
| ZAPAHOVANJA 15 . ZAPAHOVANJE -
Sam o we o wm ¢ w0 em oo mme -l b o mm o a6 amo oo - ® wwd

Smer pretakanja signalov

Legenda:

-
-—5’-— stikalo , —*"— tipkalo, svetlobni , : ! numeriéni
javijalnik prikazovalnik 1 16
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IZKLOP/  AVIOMA-  KORAKOMA NASTAV - START STOJ SPROSTITEV

l

St1

K3 |
e
vz ®-
6 = -
®_

®_
®_
®_
®_
®_

kos

KS1

KS 2 KS3

ZIM 1 Legenda: M - elektromotor

R - podajalna rocica

O - orodje (stiskalnica)

K - kontaktor

Ma- magacin

KS-kon&no stikalo

ZM-pretokovna in termicna
zaslita motorja

St - stikalo

~U -U Ti - tipkalo

PR A S M e o e S

roOCICA ORODIJE

VKLOP TICNO S POG. BREZ P. LJANIJE POVELIJ DESNO LEVO by

Ti 10

PRIPRAVLJENOST
AVTOMATICNO
KORAKOMA S POG.
KORAKOMA BREZ POG.
NASTAVLJANJE

MOTNJA ~MOTOR
MOTNJA - MAGACIN
STOJ
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VKLOP [mm
izkop || PRIPRAVLIENOST &)
. VRSTA OBRATOVANIJA
AVTOMATICNO KORAKOMA NASTAVLJANJE
S POGOJI | BREZ POG. (O RoE.DESNO
©® ® |® 8|0 ©|Oe|or:uEwv
©oRrRoDJE }y
START STOJ MOTNJA SROSTITEV
POVELLJ
© 6 ® &) MOTOR ©
& MAGACIN
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PRIREDITVENA TABELA

Legenda: DK = delovni kontakt, MK = mirovni kontakt

Pri-
St. Element 0z- | kljugna Prirejen lo- Komentar
. nat- ka | oizer o
ime ba |SPOn gicni signal
(adresa
VHODNI ELEMENTI:
1. Stikalo VKLOP/IZKLOP |5t 1 |1 0.0 |VKLOP = |
[ZKLOP = 0
2. | Tipkalo AVTOMATICNO {Ti 1 |1 0.1 [VKLOP = 1 DK
3. Tipkalo KORAKOMA S |Ti 2 |1 0.2 [VKLOP =1 DK
POGOJI
4. Tipkalo KORAKOMA Ti 3 |10.3 |VKLOP = 1 DK
BREZ POGQOJIEV
5. Tipkalo NASTAVLIANIE |Ti 4 |1 0.4 [VKLOP = | DK
5. Tipkalo START Ti 5 |1 0.5 |Start = 1 DK
7. Tipkalo STOJ Ti 6 |1 0.6 [Stoj = O MK
8. Tipkalo "Sprostitev Ti 7 |10.7 |Sprostitev = 1 | DK
povelij"
9. Tipkalo "Rodica DESNO"|Ti 8 |1 2.0 |Desno = 1 DK
10. | Tipkalo "Ro&ica LEVO" [Ti 9 |1 2.1 |Levo = 1 DK
Il. | Tipkalo "orodje 4 ¢" Ti 10| 2.2 |Pogon orodja=1 | DK
12. | Merilnik lege 1 KS 1|1 2.3 |RoCica je v MK
legi 1 =0
13. | Merilnik lege 2 KS 2|1 2.4 {Rotica je v DK
legi 2 = 1
l4. | Merilnik lege 3 KS 311 2.5 {Rocica je v MK
legi 3 =0
15. | Merilnik zgornje KS 4|1 2.6 |Orodje je zgo- | DK
lege orodja raj = 1
16. | Merilnik izpraznje- KS 51 2.7 |Magacin ni DK
nosti magacina prazen = 1
17. | Javljalnik motnje v ZM 111 5.0 {Motnja =0 Oba javljalnika
motorjih M 1 in M 2 ™M 2 z mirovnima kon-
taktoma sta el.
vezana zaporedno
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Oz~ |Pri- Prirejen
St Element nat- |kljudna |logi¢ni Komentar
ime ba |[sponka |signal
(adresa)
IZHODNI ELEMENTI:
I. | Kontaktor za M | (desno) |[K 1 | @ 1.0 |Vklop =
2. |Kontaktor za M 1 (leva) [K 2 | Q Lt {Vklop = Izvrdni elementi
3 Kontaktor za M 2 K3 1|Q 1.2 |Vklop =
4. Signalizacija - Q 1.3 |Vklop =
PRIPRAVLIENQOST
5. Signalizacija - Q 1.4 |Vklop =
AVTOMATICNO
6. Signalizacija KORAKOMA | - Q 1.5 |Vklop = > Signalni elementi
S POGOJI (svetila)
7. Signalizacija KORAKOMA | - Q 1.6 |Vklop =
BREZ POGQOJIEV
8. Signalizacija NASTAVLIA-| - Q 1.7 |Vklop =
NJE
9. Signalizacija STOJ - Q 3.0 |Vklop =
10. | Signalizacija - Q 3.1 |Vklop = Motorska zasita

MOTNJA - MOTOR

Signalizacija MOTNJA -
MAGACIN

se je aktivirala.

Magacin je pra-

zen. Signal "0"
iz KS 5 direktno
vklopi to signal-
no Zarnico (je
izvedeno "hard-
versko").

UPORABLJENI ELEMEN-
TI VvV CPU 100

Casovnik za pavzo
2 sekundi

PomoZni pomnilniki:

Korak 0
Korak 1
Korak 2
Korak 3
Korak 4
Korak 5

F 0.0
F 0.1
F 0.2
F 0.3
F 0.4
F .3

Signali~
zacija
na:

Q 4.0
Q 4.1
Q 4.2
Q 4.3
Q 4.4

Q 4.5

Vrsta obratovanja
""zakasnitev vklopa"

Programska
7~ koratna
veriga
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Pri-
5 Element klju&na Komentar
ime/pomen Oznatba | sponka
(adresa)

Impulz ob vklopu F 64.0 Segment |

St |

Zaustavitev krmilja [F 64.1 Segment 7

Izklop krmilja F 64.2 Segment 14

Smerni impulz PKV | F 64.3 Segment 8

Impulz START F 64.4 Segment 9

Sprostitev verige F 64.5 Segment 10

ob pogojih

Sprostitev verige F 64.6 Segment 11

brez pogojev

Startni pogoj za F 64.7 Segment 12

korak 1

Sprostitev povelij F 65.0 Segment 13

na Kl, K2, K3

Prehodni pogoj F 65.1 Segment na str. 155

koraka 0

Izhodi8&na lega F 65.2 Segment 12

stroja

Prehodni pogoj F 65.3 Korak 3

koraka 3

Vmesni pomoZni F 7.0 Segment 1, remanentni pomnilnik

prrrdiniiy F 70.1 Segment 8, neremanentni pomnilnik
F 70.2 Segment 9, neremanentni pomnilnik
F 70.3 Segment 12, neremanentni pomnilnik
F 70.4 Korak 3, neremanentni pomnilnik
F 70.5 Memoriranje vrnitve orodja O v

zgornjo lego, neremanentni pomnilnik

~ o ev . . . . . . ‘e v
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4 VKLOP/IZKLOP St

1
0
AVTOMATICNO Ti1 é
KORAKOMA in
NASTAVLJANJE o
START Ti 5 é
- ‘ - .~ ~ Ponavljanja
g STOR Tr b (1) ...... cikla ne bo!
l@)]
wa— 1 -
n KS 1 o
<, 1
&1 ks2 !
3
>f KS 3 é
| KS 4 é
! KS 5 5
i
Y IM1ZM2 ;
Casovnik 70!
;r-é 0
& - T = - ]
g3 K2
U O
24 |
N I e o = = K3 o

; | ——=tas
— 1cikel — -

®

|

|

I

|
Korak! : @

®
®
®
®
®0+| |-
®
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Segment 3: Signalizacija vrste obratovanja AVTOMATICNO

Komentar: Pomen F 64.1 glej pri

segmentu 7.

101 —5S

Q1.3 —C
Q1.5 —
Q1.6 —
Q1.7 —
F 64.1 —

1\
—
D
o

— Q1.4

Segment 4: Signalizacija vrste obratovanja KORAKOMA S POGOJI

102—S

Q1.3 —C

103 —~

Q1.7—~=1 R _H—=&i5
F64.1 —
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Segment 3: Signalizacija vrste obratovanja AVTOMATICNO

Komentar: Pomen F 64.1 glej pri

segmentu 7.

101 —5S

Q1.3 —C
Q1.5 —
Q1.6 —
Q1.7 —
F 64.1 —

1\
—
D
o

— Q1.4

Segment 4: Signalizacija vrste obratovanja KORAKOMA S POGOJI

102—S

Q1.3 —C

103 —~

Q1.7—~=1 R _H—=&i5
F64.1 —

1-24



University of Ljubljana Qiﬂ_‘l
Faculty of Electrical Engineering L

Segment 5: Signalizacija vrste obratovanja KORAKOMA BREZ POGOJEV

103—S
Q1.3

102 > |
Q”___:} R QF—Q16
F 4l —

Segment 6: Signalizacija vrste obratovanja NASTAVLIANIE

1 0.4 —15S
Q1.3
Q1.4 —
at.s —21r af— a1
Qe —
F 64.1 —
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Segment 7: Signalizacija povelja STOJ (Q 3.6) ter oblikovanje ukaza za za-
ustavitev krmilja (F 64.1)

Komentar: F 0.0 je pomnilnik osnav-

10.6 ds nega koraka koracne verige. Glej tudi
komentar na str. 154.

Q1.4

Q1.5 —Q Qb Q3.0 —

Q1.6 —Q & R & —F 64.1
Q1.7 —0 F 0.0 —

Segment B: Oblikovanje smernega impulza za postavitev programske koratne

verige v izhodid&no stanje (PKV)

Pripomba: F 70.! je pomoZni vmesni
r il pomnilnik za realizacijo dinamicne lo-

QL3—d l I | Feu3 gitne funkcije (/10/, str. 196).

Segment 9: Oblikovanje kratkotrajnega impulza ob vsakokratnem pritisku na
tipko START
T F70.2 Pripomba: Za F 70.2 glej pripombo
pri segmentu 8!

105 —p [| |~ F 644
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Segment 10: Signal za sprostitev koratne verige za prehode ob izpolnjenih
prehodnih pogojih

Q1.4
Q1.5 —

— F 64.5

v

& -

F 64.4—

Segment 11: Signal za sprostitev koratne verige za prehode brez upoSteva-
nja prehodnih pogojev

Q1.6 —
— F64.6
F64.4 &

Segment 12: Oblikovanje startnega pogoja za programsko koratno verigo (za

korak 1)
} , Los— s F65.2—
Q1.4 —0 & Fes5— &
Q1.5 —O
10.6_021 R QF—F70.3 — — F 64.7
1 2.7 —Q

Pripomba: F 65.2 je signal, ki javlja (z "1"), da je postroj (krmilje) v izho-
di¥¢nem poloZaju. V nafem primeru je to: rodica R v legi 1 (I 2.3 = 0) in
orodje O zgoraj (I 2.6 = 1):

123—Q
12.6 — &

— F 65.2
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Segment 10: Signal za sprostitev kora¢ne verige za prehode ob izpolnjenih

prehodnih pogojih

Q1.4

Q1.5 —
&

F 64.4—

v

— F 64.5

Segment 11: Signal za sprostitev koracne verige za prehode brez upoSteva-

nja prehodnih pogojev

Q1.6 —
— F 64.6
F64.4 &

Segment 12: Oblikovanje startnega pogoja za programsko koratno verigo (za

korak 1)
_ , Los—s F 65.2—
Q14 —0O R Fess5— &
Q1.5 —0O
10.6_021 R QF—F70.3 — — F 64.7
127 —0

Pripomba: F 65.2 je signal, ki javlja (z "1"), da je postroj (krmilje) v izho-
dis¢nem poloZaju. V naSem primeru je to: ro€ica R v legi | (I 2.3 = 0) in

orodje O zgoraj (I 2.6 = 1):

123—Q
1 26— &

— F 65.2
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RTM
PKV ? i R (Zapahovanje)
- 0
F0.0
I——STARTNI POGOJ
Rl NS| K1 VKLOP ]—}—R—<-
F 0.
KS 2
—
R 2 {ns[k3 vklop 1-]
FO.2
N94— KsS 4
RI' 3 HHNS[K1 vkiop I“}ﬁ—"
FO3
KS 3
R4 ns[k2 vkioe [
F 04
P—-KS‘I
BRI 5 nso[1e=2s sTART 1]

FO0.5

®

Legenda: PKV - vrnitev programske koratne verige v izhodis€no (osnovno)
stanje

@ - @ oznatuje povezavo (zanko)
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Pripomba: F 65.1 je signal, ki

ga generira T O (glej str.158)

FO1—R Qp—FO0O0

Korak 0:
F 04 —Q
F 64.5 — FO.5— & ]
F 651 — SL > >
Fe46— F643—|
Korak 1:
el F0.5—Q
’ F 0.0 &,
F64.7 — & >1
F 644 —] F64.3 —] >1
F02—=

QpF—F 0.1
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Korak 2:
Feus— 1 F 00—
: & F ol & S
12.4 —— >1
F64.6— " |Fes3—
’ > R Qb—Fo0.2
Fo.3——'—‘-1 '
Korak 3:
84 B F 0.1 —Q
- & F 0.2 & S
F 70.5— >]
F 64.6 — F64.3_>1
= R QF—Fo.3
FOo4—— &
F 70.4

12.6—P [] |—F653
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Korak 4:
F0.2—C
12.5—0 :>1
F 64.6 - Fo43—7
’ > al—
F 66— =] o4
Korak 5:
F0.3—C
F645 & F 04 &
12.3 — >]
F64.6 —
F64.3 —
21 Qf—Fo.5
F0.0 —
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Izdaja povelja na K 1: Rotica v DESNO

F 0.1 —
>1
1:0.3——=‘I
F 65.0 — Z]
I 2.0 — =
Q1.7 — L Q1.0
125 — & 1

Pripomba: I 2.5 = 0 je signal za varnostno zapahovanje.
Povelje Q 1.0 = 1 izdajata korak | in korak 3!
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Izdaja povelja na K 2: Rotica v LEVO

F 0.4 —

F 65.0 — &
=1

2.0 — g =

Q 1.7 — & |- au
1 23—

Pripomba: I 2.3 = 0 je signal za varnostno zapahovanje.

Izdaja povelja na K 3: Orodje f‘

F 02 —
F 650 — &
=Z1—a12
1 22 — =
Q1,7 —i &
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TO

KT 200.0 — TW DU

DEf—

F65.0 —

— F 65.1

F 00 —

— QL 4.0

F 0.1 —

— Q 4.1

F 0.2—

— Q 4.2

F 03—

— Q4.3

F Q.4

s @ B

F 0.5 —

— Q4.5
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Vi V2
M
M1 ® PM 2

oy

MT

-7
-TR
Legenda:
V1,V 2,V 3 - elektromagnetni ventili
D 1,D 2, D3 - merilni dajalniki za nivoje teko&ine
MT - merilni dajalnik za maksimalno temperaturo
M - meSalni motor
PM 1, PM 2 - preto€na merilnika (glej pogl. 4.7.3.3)
GR - grelnik
TR - troblja
z - Zarnica
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VKLOP & ZASILNI 1ZKLOP
1ZKLOP

PRIPRAVLJENOST &) &

VRSTA OBRATOVANIJA
AVTOMATICNO KORAKOMA NASTAVLJANJE
S POGOJ! |BREZ POG, Vi v2 V3

X R O @O M cr
© © © 58

START STOJ MOTNJA SPROSTITEV
KVIT. POVELU

© |© 9 ® |©]| ©
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PRIREDITVENA TABELA
Legenda: DK - delovni kontakt, MK - mirovni kontakt

Pri-
5t. Element Oz~ | kljuéna|  prirejeni -
i nac- | sponka signal omentar
ime ba | adresa
VHODNI ELEMENTI:
1. | Stikalo ZASILNI IZKLOP | / 1 0.0 IZKLOP = 0
2. | Stikalo VKLOP/IZKI.OP / 0.1 VKLOP = 1
3. | Tipkalo AVTOMATICNO / 10.2 | VKLOP =1 DK
4. | Tipkalo KORAKOMA S / 1 0.3 | VKLOP = 1 DK
POGOJI
5. | Tipkalo KORAKOMA / I 0.4 VKLOP = 1 DK

BREZ POGOJEV
Tipkalo NASTAVLIANJE | / 0.5 | VKLOP = 1 DK
I

Tipkalo START / 0.6 | START = 1 DK
8. | Tipkalo STOJ / 10.7 | STO3 =0 MK
9. | Tipkalo za ventil V 1 Vol [ 2.0 | Odpreti = 1 DK
10. | Tipkalo za ventil V 2 Vv 2 21 | Odpreti = | |DK
11. | Tipkalo za ventil V 3 V3 I 2.2 | Odpreti = 1 DK
12. | Tipkalo za motor M M 123 | Pogon = 1 DK
13. | Tipkalo za grelnik GR GR [ 2.4 | Vklop = 1 DK
l4. | Tipkalo SPROSTITEV / I 2.5 | Sprostitev = 1 |DK

POVELL]

15. | Tipkalo KVITIRANJE / [ 2.6 | Kvitiranje = 1 |DK
16. | Merilnik spodnjega D1 [ 5.0 | Nivo pod spo- |DK
nivoja dnjim=posoda

prazna=0

17. | Merilnik srednjega D2 I 5.1 | Nivo nad sre- |DK
nivoja dnjim=1

18. | Merilnik zgornjega D3 I 5.2 | Nivo nad zgo- |DK
nivoja rnjim=1

19. | Merilnik temperature MT [ 5.3 | Temperatura |DK

M%Vr/nax =1 1'38
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PRIREDITVENA TABELA (1. nadaljevanje)

5 oz- | Pri- Prirejeni Komentar
t. Element FiER= klju:kna signal
ime ba ?ggre:a]
[ZHODNI ELEMENTI
1. | Ventil V | Vil Q 1.0 | Odprt = 1
2. | Ventil V 2 vV 2| Q L.l |Odprt = 1
3. | Ventil Vv 3 V3| Q 1.2 |Odprt = 1
4. | Grelnik GR GR Q 1.3 | Vklopljen=1
5. | Motor M M Q 1.4 | Pogon = |
6. | Troblja TR Q 1.5 | Aktivna = |
Svetila:
7. | PRIPRAVLIENOST - Q 1.6 | Sveti = |
8. | AVTOMATICNO - Q 1.7 | Sveti = |
. | KORAKOMA S POGOJI - Q 3.0 | Sveti = |
10. | KORAKOMA BREZ - Q 3.1 |Sveti = 1
POGOJIEV
11.| NASTAVLIANIE - Q 3.2 | Sveti = 1
12.15T0J - Q 3.3 | Sveti = 1
I3.)MOTNJA (t>t_ = - Q 3.4 | Sveti = |
30 s) :
signalizacija vklopljenosti Vnasati sproti
korakov programske kora®- pri programi-
ne verige ranju !
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PRIREDITVENA TABELA ( 2.nadaljevanje)

5t.

Element

ime

Oz-
nat-
ba

Priklju€na
sponka
(adresa)

Prirejen
signal

Komentar

UPORABLJENI ELEMENTI
VvV CPU:

POMOZNI POMNILNIKI:

Za koratno verigo:
od F 0.0 dalje.

Za realizacijo vrste obra-
tovanja: od F 70.0 dalje.

Vmeasni pormozni
pomnilniki:
od F 90.0 dalje.

CASOVNIKI:

Casovnik za pavzo
t(v:l = 10 sekund.
Casovnik za pavzo
té2 = 5 sekund.

Casovnik za nadzor
Trl = 30 sekund.

TO

T2

Vnasati spro-
ti pri progra-

miranju!
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